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Portefeuille  
Capteurs de déplacement 
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Élément MTP-L MTP-LX MMP WPL-LH WPL-OS
Données générales Technologie du capteur Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique

Technologie du détecteur Balayeur Pièce de pression Pièce de pression Sans contact, magnétique Balayeur Balayeur

Type de capteur Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue

Circuit En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension

Données électriques Plage de mesure, ajustable 20 – 500 mm 30 – 500 mm 50 – 500 mm 50 – 500 mm 25 – 300 mm 30 – 300 mm

Signal de sortie Analogique Analogique Analogique Analogique Analogique Analogique

Linéarité indépendante ± 2 %, ± 0,25 % en option ± 2 % ± 0,3 % ± 2 % ± 1 % ± 2 %, ± 0,25 % en option 

Résolution* a-p-p 10 µm jusqu’à 0,05 mm possible jusqu’à 0,05 mm possible jusqu’à 0,1 mm possible jusqu’à 0,05 mm possible jusqu’à 0,05 mm possible

Valeur de résistance 5 kΩ, 10 kΩ 2,5 kΩ par 100 mm de course 4 kΩ par 100 mm de course 2,5 kΩ par 100 mm de course Standard 10 kΩ, 5 kΩ possible 5 kΩ, 10 kΩ

Tolérance de résistance ± 20 % ± 30 % ± 30 % ± 30 % ± 20 % ± 20 %

Courant de charge maximal 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut

Tension d’alimentation
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC

Données mécaniques Épaisseur du capteur 1,5 mm 0,8 mm 1,8 mm < 2 mm 16 mm 5,5 x 17 mm

Vitesse de déplacement > 2 m/sec 1 m/sec 1 m/sec ≤ 3 m/sec 2 m/sec 2 m/sec

Durée de vie en cycles À 50 Mio > 5 Mio > 25 Mio 50 Mio À 5 Mio 10 Mio

Mode de montage Autocollant Autocollant Autocollant Autocollant Par vis, par pinces Collé

Conditions environnementales Température de fonctionnement -40 °C à +125 °C -25 °C à +85 °C -25 °C à +105 °C -10 °C à +70 °C -25 °C à +65 °C -25 °C à +85 °C

Indice de protection selon IEC 60529 – IP 65** IP 67** IP 65** IP 63 –

Comportement CEM/ESD Non critique Non critique Non critique Non critique Non critique Non critique

Connexion électrique Connexion par soudure • • • • •
Câble / fils souples •
Connecteurs enfichables • • •
Douille à sertir • • •

  * Résolution analogique : limitée par l’unité d’évaluation

** À l’exclusion des connexions et fiches électriques

Pour plus d’informations, veuillez consulter la fiche technique correspondante.
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Élément MTP-R MTP-RX HMS 220 POH 120 POH 120 
Données générales Technologie du capteur Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique Hall Hall Hall

Technologie du détecteur Balayeur Pièce de pression Pièce de pression Aimant Aimant Aimant

Type de capteur Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue

Circuit En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension  –  –  –

Données électriques Plage de mesure, ajustable 0° – 355° 25° – 345° 25° – 345° 0° – 360°, programmable 0° – 360°, programmable 0° – 360°, programmable

Signal de sortie 
Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 10 à 90 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 10 à 90 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 10 à 90 % de  
la tension d’alimentation

Linéarité indépendante ± 2 %, en option ± 0,25 % ± 2 % ± 2 %, en option ± 0,3 % ± 0,5 % ± 0,5 % ± 0,5 %

Résolution* Analogique Analogique Analogique, jusqu’à 0,05 mm possible Analogique 12 bit, SPI 14 bit, PWM 14 bit 12 bit, <0,1° 12 bit, <0,1°

Valeur de résistance 5 kΩ, 10 kΩ 2,5 kΩ par 25 mm de circonférence Dépend de la taille du composant  – – –

Tolérance de résistance ± 20 % ± 30 % ± 30 % – – –

Courant de charge maximal 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 11 mA 11 mA 11 mA

Tension d’alimentation 
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
5 VDC ± 10 % 5 VDC ± 10 % 5 VDC ± 10 %

Données mécaniques Épaisseur du capteur 1,5 mm 0,8 mm 0,8 mm –  –  –

Boîtier Ø  –  –  – 22,2 mm 13 mm 13 mm

Longueur d’arbre / Ø  –  –  – 6,7 mm, 0 6 mm 15,5 mm, Ø 3 mm 7 mm, Ø 3 mm

Vitesse de déplacement 2 m/sec 1 m/sec 1 m/sec –  –  –
Durée de vie en cycles À 50 Mio > 5 Mio > 25 Mio 200 Mio > 10 ans 10 Mio

Type de palier  –  –  – Double roulement à billes Découplé Palier lisse

Accouplement mécanique  – –  – Arbre plein Arbre plein Arbre plein

Mode de montage Autocollant / Par vis Autocollant Autocollant Filetage Bride servo Bride servo

Conditions environnementales Température de fonctionnement -40 °C à +125 °C -25 °C à +85 °C -25 °C à +85 °C / 105 °C  -40 °C à +105 °C  -40 °C à +85 °C  -40 °C à +85 °C

Indice de protection selon IEC 60529 – IP 65** IP 65** IP 65 IP 65 IP 65

Comportement CEM/ESD Non critique Non critique Non critique  –  –  –

Connexion électrique Connexion par soudure •
Câble / fils souples • • • • • •
Connecteurs enfichables • • •
Douille à sertir • •
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  * Résolution analogique : limitée par l’unité d’évaluation

** À l’exclusion des connexions et fiches électriques

Pour plus d’informations, veuillez consulter la fiche technique correspondante.
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HWL 60 PGL 60 POL 120 POL 200 POL 220 POL 230 POL 790
Données générales Technologie du capteur Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique Potentiométrique

Technologie du détecteur Balayeur Balayeur Balayeur Balayeur Balayeur Balayeur Balayeur

Type de capteur Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue Mesure absolue

Circuit En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension En diviseur de tension

Données électriques Plage de mesure, ajustable 320° 320° 308° 320° 320° 340° 350°

Signal de sortie 
Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Analogique, 0 à 100 % de  
la tension d’alimentation

Linéarité indépendante ± 2 % ± 2 % ± 2,5 % ± 2 % ± 2 % ± 2 % ± 2 %

Résolution* Analogique Analogique Analogique Analogique Analogique Analogique Analogique

Valeur de résistance 10 kΩ 10 kΩ 10 kΩ 10 kΩ 5 kΩ 5 kΩ 5 kΩ, 10 kΩ 

Tolérance de résistance ± 20 % ± 20 % ± 20 % ± 20 % ± 20 % ± 20 % ± 20 %

Courant de charge maximal 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut 5 mA en cas de défaut

Tension d’alimentation
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC
Typiquement 5 VDC,  

possible de 3 à 30 VDC

Données mécaniques Épaisseur du capteur 10 mm 17,6 mm  –  –  –  –  –

Boîtier Ø 30 x 32 mm 31 mm 13 mm 20 mm 22,2 mm 22,2 mm 79 mm

Longueur d’arbre / Ø Arbre creux Ø 6 mm Arbre creux Ø 6 mm 7 mm / Ø 3 mm 13 mm / Ø 6 mm 15 mm / Ø 6 mm 10 mm / Ø 3,165 mm 13 mm / Ø 8 mm

Vitesse de déplacement  –  –  –  –  –  –  –
Durée de vie en cycles 3 Mio 25 Mio 3 Mio 1 Mio 10 Mio 20 Mio 10 Mio

Type de palier Palier lisse flottant Roulement à billes Palier lisse Palier lisse Palier lisse Roulement à billes Palier lisse

Accouplement mécanique Arbre creux Arbre creux Arbre plein Arbre plein Arbre plein Arbre plein Arbre plein ou plateau tournant

Mode de montage Collé Filetage Bride servo Filetage Filetage Bride servo Par vis

Conditions environnementales Température de fonctionnement -25 °C à +85 °C -25 °C à +85 °C -25 °C à +85 °C -25 °C à +85 °C -25 °C à +85 °C -25 °C à +85 °C -25 °C à +85 °C

Indice de protection selon IEC 60529 IP 50 IP 63 IP 65 IP 50 IP 65 IP 63 IP 67

Comportement CEM/ESD Non critique Non critique Non critique Non critique Non critique Non critique Non critique

Connexion électrique Connexion par soudure • • • •
Câble / fils souples • • • • • •
Connecteurs enfichables •

* Résolution analogique : limitée par l’unité d’évaluation

Pour plus d’informations, veuillez consulter la fiche technique correspondante.
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